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Dall'idea al collaudo: I'automazione senza punti ciechi.
Come trasformiamo la vostra visione in un impianto pronto a produrre
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| ] Migrazicne_Unified
I Add new device
gy Devices & networks

m Device configuration
% Online & diagnostics
fjg Software units
I Program blocks
[ Technolegy abjects
&} External source files
'_q PLC tags

Zm Showall tags

i v v v v

F Add new tag table
9
i%s Default tag table [485]
9

g Motion [48]

5a Standard memory [9]

_5| PLC data types

-j‘ Online backups
(3 Traces

[ web applications
['i, Device proxy data
% Program info
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& PLC alarm text lists
» (@ Local medules
» [ Distributed liD

~ (1 ID1_MOTION [CPU 1517T3 PN]

sl Watch and force tables

(% OPC UA communication

[ PLC supervisions & alarms

» [} pb unified [MTP700 Unified Basic]
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¢ [ PC station [SIMATIC PC station]
» [ Stazione PC Convertita [SIMATIC PC station]
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b Ungrouped devices

[EE3

FF D TH S Y

NN

FEEEE

PUG_Actor_Interface_TorqueDa...
PUE_Actor_Interface_TorqueDa...

PUG_TWM41_Actor_Interface_Ad...
PUE_ThM1_Acter_Interface_Ad...
PU7_Actor_Interface_Addressin
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PLC tags
~ Neme
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37 4@ » PU3_Actor_interface_Address..
38 4@ » PU3_Actor_interface_TorqueDa..
39 4 ¢ PU3_Actor_Interface_TorqueDa..
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*PD_TEL105_IN®

*PD_TEL105_O...

*PD_TEL7S0_IN"

*PO_TEL750_0...

*PO_TEL3_IN®
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Installazione e test: non vi lasciamo mai soli.

Gestiamo internamente il montaggio e il collaudo finale, assicurandoci

che ogni componente e sequenza funzioni alla perfezione.
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 Analisi e Strategia: studio di fattibilita e architettura hardware dedicata alle vostre esigenze produttive.

» Progettazione con CAD Elettrico: Realizziamo schemi elettrici dettagliati e precisi, garantendo una documentazione
tecnica impeccabile per ogni impianto.

 Sviluppo Software Avanzato: Programmazione in ambiente TIA Portal per PLC SIMATIC S7 e sistemi di Motion Control.

» Realizzazione e Cablaggio: Assemblaggio professionale di quadri elettrici con componentistica di alta gamma.

 Service e Collaudo: Assistenza tecnica continua e formazione del personale per una piena autonomia operativa
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